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QUADRO COMANDO

CONTROL PANEL

CENTRALE DE COMMANDE
SELBSTUBERWACHENDE STEUERUNG
CUADRO DE MANDOS
BEDIENINGSPANEEL

LEO BCBB DL2 3 120 F02 PHOT USA16

LEOBCBB DL2 3 230 L02
LEO B CBB DL2 3 120 F02
LEOBCBBDL2 3 2305V
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Attenzione! Leggere attentamente le “Avvertenze” all'interno! Caution! Read “Warnings” inside carefully! Attention! Veuillez lire attentivement les Avertissements qui se trouvent a l'intérieur! Achtung! Bitte lesen Sie
aufmerksam die ,Hinweise” im Inneren! jAtenciénj Leer atentamente las “Advertencias” en el interior! Let op! Lees de “Waarschuwingen” aan de binnenkant zorgvuldig!



INSTALLAZIONE VELOCE-QUICK INSTALLATION-INSTALLATION RAPIDE
SCHNELLINSTALLATION-INSTALACION RAPIDA - SNELLE INSTALLATIE

% LEOBCBBDL23230L02 *
LEO B CBB DL2 3 120 F02

LEO BCBB DL2 3230 SV
AUX 3 MAX 24V 0,5A

AUX3 21 AUX3=1 ALARM
|[AIBCIDE
] 2
[26]27] [[26]27]  [50]51] SOUND PATTERN

SELECTION
b @5

LEO B CBBDL2 3 120 F02 USA16

ALARM
24Vd.c.

SOUND PATTERN
F1=315mAT LEO B CBB DL2 323002 /LEO B CBB DL2 3 230 SV SELECTION
F1=630mAT LEO B CBB DL2 3 120 F02 /LEO B CBB DL2 3 120 F02 USA16 1 CONTINUOUS link
| Display + tasti programmazione :
DisS]ai + prog?am?ning keys LONG PIP link
Afficheur + touches programmation SHORT PIP link
Disp]ai/ + Programmierungstasten SHRIEK 1 link
Pantalla + botones programacion SHRIEK 2 link
| Display + programmeringstoetsen n
WARBLE 1 link
WARBLE 2 link

TWOTONE 1 link
TWOTONE2 link

VOLUME CONTROL

Connettore programmatore palmare,
Palmtop programmer connector,
Connecteur programmateur de poche,
Steckverbinder Palmtop-Programmierer,
Conector del programador de bolsillo,
Connector programmeerbare palmtop.

WCoONOULAWN

Connettore per ricevente radio
Radio-receiver connector
Connecteur pour récepteur radio
Steckverbindung fiir Funkempfanger
Conector para receptor radio
Connector voor radio-ontvanger

Connettore scheda opzionale
Optional board connector
Connecteur carte facultative
Steckverbinder Zusatzkarte
Conector de la tarjeta opcional
Connector optionele kaart

Connettore encoder
Encoder connector
Connecteur encodeur
Steckverbindung Encoder
Conector encoder
Stekker encoder

6,3 ATLEO B CBB DL2 3 230 SV

F2=10 AF LEO B CBB DL2 3 120 F02/LEO B CBB DL2 3 120 F02 USA16

F2=6,3 AF LEO BCBBDL2 3 230L02
F2

MARRONE NERO
BROWN BLACK
MARRON NOIR
BRAUN SCHWARZ
MARRON NEGRO
BRUIN ZWART

T

LEO BCBB DL23 230 SV
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uniquement sur/nur fir

solo para / apenas para

solo per/ only for

—
Alimentazione
Power supply
Alimentation
Stromversorgung
Alimentacion
Voeding

Comandi / Commands
Commandes /Bedienelemente
Mandos/ Commando’s

Sicurezze / Safety devices
Sécurités / Sicherheitsvorrichtungen
Dispositivos de seguridad / Veiligheden

A

Non collegare o ponticella-
re se & presente il finecorsa
magnetico.

Do not connect orﬂumpifthe- '
re is the magnetic limit switch. « .

Ne pas connecter, ni poser de
pontet en présence du fin de
course magnétique.

Nicht anschlieBen oder iiber-
bricken, falls der Magnet-
Endschalter vorhanden ist.

——
Motore / Motor
moteur / Motor

Eindaanslag / Motor

ICARO VELOCE SMARTACA1000 ICARO SMARTACA2000

ICARO ULTRA ACA2000

—

Sensore di shlocco
Unlocking sensor
Capteur de déblocage
Entriegelungssensor
Sensor de desbloqueo |
Ontgrendelingssensor

Antenna
Antenne
Antena
Antenne

Alimentazione accessori
Accessories power supply
Alimentation des accessoires
Stromversorgung Zubehor
Alimentacion accesorios

Ingressi finecorsa
Limit switch inputs
Entrées des fins de course
Eingdnge Anschlag
Entradas finales de carrera
Ingangen

No conecte ni puentee si el fi-
nal de carrera magnético estd
presente

Niet verbind.en of een brug
aanbrengen als de magnetis-
che begrenzer er is.

Collegamento finecorsa magnetico
Magnetic limit switch connection
Connexion du fin de course magnétique
Anschluss Magnet-Endschalter
Conexion final de carrera magnético
Verbinding magnetische begrenzer

Voeding accessoires

**Con logica inversione direzione di apertura = 000 (DIR=DX) / **With reverse logic, opening direction = 000 (DIR=right) / ** Avec logique inversion direction d‘ouverture = 000 (DIR=DRT)
**Mit Inversionslogik Offnungsrichtung = 000 (DIR=rechts) / **Con légica inversion direccion de apertura = 000 (DIR=DER) / **Met logica omkering openingsrichting = 000 (DIR=R)
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Fotocellula verificata
Photocell checked
Photocellule vérifiée
Fotozelle tiberpriift

Fotocellule non verificate (Check ogni 6 mesi)
Photocells not checked (Check every 6 months)
Photocellules non vérifiées (controle tous les 6 mois)
Fotozellen nicht Uberpriift (alle 6 Monate tiberpriifen)
Fotocélulas no controladas (Control cada 6 meses)
Fotocellen niet gecontroleerd (Check elke 6 maanden)

Fotocélula controlada
Fotocel gecontroleerd

HSITON3

ATTIVAZIONE SBLOCCO MECCANICO DEL MOTORE. ACTIVATION OF MECHANICAL RELEASE OF THE MOTOR.
ACTIVATION DUDEBLOCAGE MECANIQUE DU MOTEUR. AKTIVIERUNGDERMECHANISCHEN FREIGABEDESMOTORS.
ACTIVACION DEL DESBLOQUEO MECANICO DELMOTOR.ACTIVERING MECHANISCHE ONTGRENDELING MOTOR.

SIVONVYY4

HDOSL1Nn3a

La manovra successiva sara fatta a velocita bassa.

The following manoeuvre will be performed at low speed.

La manceuvre suivante sera effectuée a basse vitesse.

Der folgende Vorgang wird bei niedriger Geschwindigkeit ausgefiihrt.
La siguiente maniobra debera realizarse a baja velocidad.

Het volgende manoeuvre zal uitgevoerd worden aan lage snelheid.

TONVYdS3T

SANV143d3aN




MENU SEMPLIFICATO

o By

Solo per versioni sw 26.08/7.08/8.08

**E%% Inserimento password.
Richiesta con logica Livello Protezione impostataa 1, 2, 3, 4

Encoder
disabilitato

Encoder abilitato

solo come sensore letabe”a B

di posizione
"EncodEr”
Encoder abilitato
di posizione
e dirilevamento
ostacolo

Rr :funzionamento automatico,
residenziale

Sr:funzionamento semi-aut,
residenziale

Rc:funzionamento automatico,
condominiale

Se: funzionamento semi-automatico,
condominiale

ind:funzionamento a uomo presente

MIN 1 - MAX 3
AUTO OPEN

—] —
| — 3

AUTO CLOSE

—)

—o—

Tempo lavoro in apertura [s]

5 Rc 5c

Impostato da autoset

Tempo lavoro in chiusura [s]

Impostato da autoset

Spazio di rallentamento in apertura [%]

Impostato da autoset

Spazio di rallentamento in chiusura [%)

Impostato da autoset

Forza anta in apertura [%]

Impostato da autoset

Forza anta in chiusura [%]

Impostato da autoset

Forza anta/e in apertura in rallentamento [%]

Impostato da autoset

Forza anta/e in chiusura in rallentamento [%)]

Impostato da autoset

Freno[%])

Tempo Chiusura Automatica

Impostato da autoset

Movimento passo passo

Encoder

Preallarme

Uomo presente

Blocca impulsi in apertura

Inversione direzione di apertura

SAFE 1

SAFE 2

SAFE 3

IC1

1C2

IC3

IC4

AUX 3**

EXPI1

EXPI2

o|l=|o|lw|Nv|d|O|INV|V|O|O|O|O|O|N|O|O

EXPO1

-
=

EXPO2

~|[~|~[~]|~[~|~[~]|~[~]|~[nr]|~|o|lo|o|~|-]|-
~[~|~[~]|~[~|~[~]|~[~]|~[sr]|~|o|lo|o|~]|c]|o
~N|I~|~|>~|~|>~|>~|~|>~|~|~|d|~]|=2|lol=|~]=|-
~[~|~[~]|~[~]|~[~]|~[~]|~[n]|~|=]|o]|=|~|c]|o

11

~|~|~|>~I>~I>~|>~|>~>~[>~[~|o|~|o|=|o|~]|o|c

*¥% Non attivo su LEO B CBB DL2 3 120 F02 PHOT USA16

LEGENDA

O+ T  scorrisu
Off= 4  scorrigiu
[Gl}-OK ¢! Conferma/

Accensione display

B Uscita menu
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ACCESO A LOS MENUS Fig. 1

P

*** Introduccion contraseia.
Solicitud con légica Nivel

roteccion configuradaa 1,2, 3,4

LEGENDA

G+ T
B'BELE]

gr--4
[Cl—oK <

Desplazar hacia arriba
Desplazar hacia abajo

Confirmacion/

Véase MENU LOGICAS

Encendido pantalla
+—
-

Retorno al menu
principal

-
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Si estd borrado
Si no esté presente

Si se deshabilita clone.
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solo con Encoder= 2
3540

: .
Umbral obstaculos
Fuerza instantanea motor

ErE Activacién entrada start externo START E

SEcif Activacién entrada start interno START |

oPEn Activacion entrada OPEN

cb Activacion entrada CLOSE

PEd Activacion entrada peatonal PED

ENE Activacion entrada TIMER

SkoP Activacion entrada STOP
Activacion entrada fotocélula PHOT o si estd configurada

Phot como fotocélula comprobada Activacién de la entrada
FAULT asociada
Activacion entrada fotocélula en fase de aperturaPHOT OP o

PhoP si esta configurada como fotocélula comprobada activa solo
en fase de apertura Activacién de la entrada FAULT asociada
Activacion entrada fotocélula en fase de cierre PHOT CL o si

Phcl esta configurada como fotocélula comprobada activa solo
en fase de cierre Activacion de la entrada FAULT asociada

bA- Activacion entrada cantoBARossiesta configuradacomo canto

sensible comprobado Activacién delaentrada FAULTasociada

Activacion entradacanto BARen motor slave (conexion hojas

bAr 2 contrapuestas) o si esta configurada como canto sensible
comprobado Activacién de la entrada FAULT asociada
Activacion entrada canto BAR coninversion ACTIVASOLOEN
bRro FASE DE APERTURA osi esta configuradacomo canto sensible
comprobado activo solo en fase de apertura, Activacion de
|la entrada FAULT asociada
Activacion entrada canto BAR coninversion ACTIVASOLOEN
bArc FASE DE CIERRE o si esta configurada como canto sensible
comprobado activo solo en fase de cierre, Activacion de la
entrada FAULT asociada
Sbc Activacion entrada final de carrera cierre del motor SWC
Sbo Activacion entrada final de carrera apertura del motor SWO
Latarjeta esta esperando realizar una maniobra completade
SEE apertura-cierre, sininterrupciones por stop intermedios para
adquirir el par necesario para el movimiento. jJATENCION! No
IRy esta activada la deteccion del obstaculo
{ LS Activacion del desblogueo mecanico del motor. .
_, La siguiente maniobra debera realizarse a baja velocidad.
ErO ¢ Prueba fotocélulas fallida Comprobar conexion fotocélulas y/o configuraciones légicas
ErDC Prueba canto fallida Comprobar conexién cantos y/o configuraciones l6gicas
Er03 Prueba fotocélulas apertura fallida comprobar conexion fotocélulas y/o configuracion parametros/Idgicas
Er04 Prueba fotocélulas cierre fallida comprobar conexidn fotocélulas y/o configuracion parametros/I6gicas
ErOS E‘;l:’ft;;uc:;t‘;; en motor slave fallida (conexion hojas Comprobar conexion cantos y/o configuraciones parametros/l6gicas
Er06 Prueba canto 8k2 fallida Comprobar conexion cantos y/o configuraciones parametros/légicas
E-D7 Prueba canto apertura fallida Comprobar conexion cantos y/o configuraciones parametros/logicas
E-08 Prueba canto cierre fallida Comprobar conexion cantos y/o configuraciones parametros/logicas
P - Comprobar conexiones al motor
Er 0 Er {1 |Error prueba hardware tarjeta - Problpemas hardware en la tarjeta (contactar con la asistencia técnica)
Er35EF36 Ifiveréic o obstdculo - Amperio-stop Comprobar eventuales obstaculos a/lol largo del recomdo
Er37E-38 Controlar que el embrague mecanico no patine
Er5O Error comunicacién con dispositivos remotos Sgrr‘r;r::gs:r leéosr;er;zﬁncon losdispositivosaccesoriosy/otarjetas de expansion:
= - - =
E: _;g E: ;5' Error interno de control supervision sistema. Ic?(l;r:‘blgraasﬁysatgin;i);vtréléﬁrc;encender la tarjeta. Si el problema persiste, contactar|
" . < . .__|Pulsando OKse confirman las configuraciones detectadas. Latarjeta continuara
Er Er};giéielect?gss;stenaa dellos patdmetros de central (Ldgicas funcionando con las configuraciones detectadas.
d A\ Hay que comprobar las configuraciones de latarjeta (Pardmetros y Légicas).|
&3 Error en los parametros de D-track PFE::doSeKleaf;ac?:;e: T:r;:?s;zfufuncmnamlentoconD~trackpredeterm|nado4
ErFD Error final de carrera Comprobar conexiones de los finales de carrera
ErF i Errordefinalde carrerasiempreactivotraseliniciodelamaniobra|Comprobar las conexiones del final de carrera, conexiones del motor
EcE3 lerror en la configuracién de las entradas SAFE Comprobar la correcta configuracién de las entradas SAFE

—*—‘—]

LEO B CBB DL2 3 230 LO2-LEO B CBB DL2 3 120 FO2-LEO B CBB DL2 3 120 FO2 PHOT USA16 - LEO B CBB DL23 2305V 49
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| MANUAL DE INSTALACION

2) GENERALIDADES

El cuadro de mandos LEOBCBBDL23230L02-LEOBCBBDL23230SV-LEO
B CBB DL2 3 120 FO2- LEO B CBB DL2 3 120 F02 PHOT USA16 es entregado
por el fabricante con configuracién estandar. Cualc1uier modificacién debe ser
configurada mediante el programador con pantalla incorporado o mediante
programador portatil universal.

La Central soporta completamente el protocolo EELINK.

Las caracteristicas principales son:

- Control de 1 motor monofésico

- Regulacién electrénica del par

- Deteccién del obstaculo mediante barra sensible

- Deteccién del obstdculo mediante encoder (solo para LEO B CBB DL2 3 230
L02-LEOB CBB DL2 3 120 FO2- LEO B CBB DL2 3 120 FO2 PHOT USA16)

- Entradas separadas para los dispositivos de seguridad

- Entradas de mando configurables

- Receptor radio incorporado rolling-code con clonacién de transmisores.

La tarjeta cuenta con tablero de bornes desmontable para facilitar ain mas su
mantenimiento osustitucion. Es entregada con unaseriede puentes precableados
para facilitar su instalacién en obra.

Los puentes correspondenalosbornes:70-71,70-72,70-74,76-77.Silosbornes
antes indicados son utilizados, quitar sus respectivos puentes.

A proteger los bordes geligrosos en conformidad con lo previsto por la
norma EN12453 colocando cantos activos y utilizando las entradas SAFE1
y SAFE2 (para los modelos de cantos activos, remitirse a la tabla de los
modelos apartado 2)

COMPROBACION

El cuadro LEO B CBB DL2 3 230 L02 - LEO B CBB DL2 3 120 F02- LEO B CBB
DL2 3 120 FO2 PHOT USA16 realiza el control (comprobacion) de los relés de
marcha y de los dispositivos de seguridad (fotocélulas), antes de realizar cada

ciclo de apertura y cierre.

En caso de defectos de funcionamiento, comprobar que los dispositivos

conectados funcionen correctamente y controlar los cableados.

3) DATOS TECNICOS

Alimentacion

20-230V~ 50Hz/60Hz
LEO BCBBDL2 3230 L02)
LEOBCBBDL232305V)

==

20V~ +10% 50Hz/60Hz
LLEO BCBBDL23 120F02/LEOBCBBDL23120
02 PHOT USA16)

Aislamiento red/baja tensién

> 2MOhm 500V ===

Temperatura de funcionamiento

-20 /+55°C

Proteccién térmica

En el interior del motor

Resistencia dieléctrica

rete/bt 3750V~ por 1 minuto

Potencia méxima motores

750W

Alimentacion accesorios

24V~ “tA absorcion max.)
24V ~safe

Contacto alineado

220-230V~N.O. (;OW max)
(LEOBCBBDL23230L02)

CONEXIONES Y CONFIGURACION TABLERO DE BORNES

LEO B CBB
LEO B CBB LEO B CBB DL23 120 LEO B CBB AUX 0 Contacto alineado
DL2 3230 DL23120 F02 PHOT 120V~N.O. i40W max%
L02 FO2 DL2 3 230SV '(_LEOBCBBD 23120F02/LEOBCBBDL23 120
USA16 02 PHOT USA16)
Alimentacion | 220-230V~ 120V~ £10% 120V~ £10% | 220-230V~ AUX 3 / Salida sefial acustica Contacto N.O. (24V~/0,5A max.)
50Hz/60Hz 50Hz/60Hz 50Hz/60Hz 50Hz/60Hz Dimensiones 146x170x60mm
Deteccion de NO PRESENTE Fusibles véase Fig. B
ggggadcgrlos con A N° combinaciones 4 mil millones
detec'f:rrlaos N° méx. radiomandos memorizables | 63
Egali)egtaera groels;gtaera obstaculos, Versiones de transmisores que se pueden utilizar:
Presente - g aplicar la costa Todos los transmisores ROLLING CODE compatibles con ((ER-Ready)>
versiones sw | versiones sw [Zr.oo e
2708 2808 SENTIR EDGE 4) DISPOSICION DE TUBOS Fig. A
115SK/BIRCHER | 5) CONEXIONES TABLERO DE BORNES Figl. B B )
X -Enlas operaciones de cableado e instalacion seguir las normas
EP45x99A1 (NO ADVERTENCIAS-En| de cablead tal guirl
SUMINISTRADA) vigentes y los principios de buena técnica. -

- - os conductores alimentados con tensiones diferentes deben estar fisicamente
Salida bornes Salida L duct ! tad i dif tes deb tar fi t
26-|27' AUX3 AUX3 a AUX3 separados, o bien deben estar debidamente aislados con aislamiento
contacto N.O. para sefal suplementario de al menos 1 mm. L .
4V~/0,5A) configurable | configurable actistica configurable Los conductores deben estar unidos por una fijacién suplementaria cerca de los

: Ustg bornes, por ejemplo mediante abrazaderas.

Todos [os cables de conexion deben ser mantenidos adecuadamente alejados
del disipador.

Borne Definicién Descripcion
L FASE Alimentacion monofasica 220-230V~ +10%, 50-60Hz, con cable de puesta a tierra.
(LEO B CBB DL2 3230 L02 - LEO B CBB DL2 3 230 SV).
N NEUTRO
Alimentacion monofésica 120V~ +10%, 50-60Hz, con cable de puesta a tierra.
GND TIERRA (LEO B CBB DL2 3 120 F02/ LEO B CBB DL2 3 120 FO2 PHOT USA16).
10 MARCHA + COND Conexidon motor.
1 COM MARCHA + COND Marcha Motor y condensador
COM Comun Motor
12 MARCHA + COND MARCHA + COND Marcha Motor y condensador
13 COND BOOST 10-13 Conexidn del condensador adicional de “boost” (solo para LEO B CBB DL2 3 230 SV)
AUX 0 - CONTACTO
ALIMENTADO 220 230V~
20 | (LEOBCBBDL23230102) | salida conﬁc_?urable AUX 0 - Default PARPADEANTE.
(LEOBCBBDL232305V) | CANAL RADIO MONOESTABLE/ INDICADOR CANCELA ABIERTA SCA/ Mando, LUZ CORTESIA/ Mando LUZ ZONA/ LUZ ESCALERAS/
ALIMENTATO 120V~ | ALARMA CANCELA ABIERTA/ INDICADOR PARPADEANTE/ CERRADURA ELECTRICA DE RESORTE/ CERRADURA ELECTRICA CON
((LLEé)OBg%BB%Léﬂ?BO f%) M/L\)II\JSST/EAIQA/%TRE&%&E)NTO/PARPADEANTEY MANTENIMIENTO / ANTIRROBO /ESTADO CANCELA / CANAL RADIO BIESTABLE / CANAL
21 F02 PHOT USAT16) Consultar la tabla “Cor{ﬁguracién de las salidas AUX".
!
AUX 3 - CONTACTO | Salida configurable AUX 3 - Default Salida 2°CANAL RADIO.
26 LIBRE (N.O) CANAL RADIO MONOESTABLE/ INDICADOR CANCELA ABIERTA SCA/ Mando LUZ CORTESIA/ Mando LUZ ZONA/ LUZ ESCALERAS/
LEO B CBB DL2 3 330 Loo | ALARMA CANCELA ABIERTA/ INDICADOR PARPADEANTE/ CERRADURA ELECTRICA DE RESORTE/ CERRADURA ELECTRICA CON
0 IMANES/MANTENIMIENTO/PARPADEANTE Y MANTENIMIENTO /ANTIRROBO / ESTADO CANCELA / CANAL RADIO BIESTABLE /

27 (LEOBCBBDL232305V)
LEO B CBB DL2 3 120 F02

CANAL RADIO TEMPORIZADO.

Consultar la tabla “Configuracién de las salidas AUX".

2% Salida configurada
como alarma UL
LEOBCBBDL2 3 120

Activacién: 2 detecciones de obstéculo consecutivas no interrumpidas desde el final de carrera
Desactivacién: después de 300s o después de la eliminacién de la entrada “STOP”

27 F02 PHOT USA16
-0
g : 41 + REF SWE Comun final de carrera
o
H]
g E 3 42 Swc Final de carrera de cierre SWC (N.C.). (No conecte ni puentee si el final de carrera magnético esta presente)
3
=9
| =
é g 43 SWO Final de carrera de apertura SWO (N.C.). (No conecte ni puentee si el final de carrera magnético esta presente)
]
gsds
E’ ££ g JP32 Conexiodn final de carrera magnético
el
w E (=
50 24V- )
Salida alimentacién accesorios.
51 24V+
52 24 Vsafes Salida alimentacion para dispositivos de seguridad comprados (transmisor fotocélulas y transmisor canto sensible).

Salida activa sélo durante el ciclo de maniobra.

50 - LEOBCBBDL2 3230 L02-LEO BCBB DL2 3 120 FO2-LEO B CBB DL2 3 120 FO2 PHOT USA16 - LEO B CBB DL2 3 230 SV

D814094 0AA00_02
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MANUAL DE INSTALACION

Borne Definicién Descripcion
60 Comun Comun entradas IC 1y IC2
Entrada de mando configurable 1 (N.O.) - Default START E.
61 IC1 START E / START | / OPEN'/ CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED

Consultar la tabla "Configuracion de las entradas de mando".

Entrada de mando configurable 2 (N.O.) - Default PED.

o 62 IC2 START E / START | / OPEN/ CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
3 Consultar la tabla "Configuracién de las entradas de mando".
é 63 Comun Comun entradas131y1C4
Entrada de mando configurable 1 (N.O.) - Default OPEN.
64 IC3 START E / START | / OPEN/ CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED

Consultar la tabla "Configuracion de las entradas de mando”.

Entrada de mando configurable 2 (N.O.) - Default CLOSE.

65 IC4 START E / START | / OPEN'/ CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Consultar la tabla "Configuracién de las entradas de mando”.

70 Comun Comun entradas STOP, SAFE 1y SAFE 2

71 STOP El mando interrumpe la maniobra. (N.C.

Sino se utiliza, dejar el puente conectado.

Entrada de sequridad conﬁgurable 1CSN4C. - Default PHOT.

72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR/ BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP TEST / BAR
8K2 OP/BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL )

Consultar la tabla "Configuracion de las entradas de seguridad".

73 FAULT 1 Entrada comprobacién dispositivos de seguridad conectados al SAFE 1.

Entrada de se_?EuS[Ii_d/alg:l configurable 2 (N.C.) - Default BAR

74 SAFE 2 PHOT / PHOT HOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR/ BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP TEST / BAR
8K2 OP/BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Consultar la tabla "Configuracion de las entradas de seguridad".

75 FAULT 2 Entrada comprobacion dispositivos de seguridad conectados al SAFE 2.

76 Comun Comuin entradas SAFE 3

OP.
PHOT CL / PHOT CLTEST /BAR /BARTEST/ BAR OP / BAR OP TEST / BAR CL / BAR CLTEST.

Entrada de se?uridad configurable 3 (N.C) - Default PHOT
77, SAFE 3 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST

Consultar la tabla "Configuracion de las entradas de seguridad".
78 FAULT 3 Entrada comprobacién dispositivos de seguridad conectados al SAFE 3.
Y ANTENA Entrada antena.

Usar una antena sintonizada en 433 MHz. Para la conexién Antena-Receptor, usar cable coaxial RG58. La presencia de cuerpos
metalicos junto a la antena, puede perturbar la recepcién radio. En caso de alcance escaso del transmisor, hay que situar la antena
# SHIELD en un punto mas adecuado.

Antena

Configuracién de las salidas AUX
Logica Aux= 0 - Salida CANAL RADIO MONOESTABLE.

El contacto permanece cerrado durante 1 seg. cuando se activa el canal radio.

Logica Aux= 1 - Salida INDICADOR CANCELA ABIERTA SCA.
El contacto permanece cerrado durante la fase de apertura y con la hoja abierta, intermitente durante la fase de cierre, abierto con hoja cerrada.

Légica Aux= 2 - Salida mando LUZ DE CORTESIA.
El contacto permanece cerrado durante 90 segundos después de la ultima maniobra.

Légica Aux= 3 - Salida mando LUZ DE ZONA.
El contacto permanece cerrado durante todo la maniobra.

Logica Aux= 4 - Salida LUZ ESCALERAS.
El contacto queda cerrado durante 1 segundo al comienzo de la maniobra.

Logica Aux= 5 - Salida ALARMA CANCELA ABIERTA.
El contacto queda cerrado si la hoja queda abierta durante un tiempo doble respecto al TCA configurado.

Logica Aux= 6 - Salida para INDICADOR PARPADEANTE.
El contacto queda cerrado durante el desplazamiento de las hojas.

Légica Aux= 7 - Salida para CERRADURA ELECTRICA DE RESORTE.
El contacto queda cerrado durante 2 seqgundos en cada apertura y en cada cierre.

Légica Aux= 8 - Salida para CERRADURA ELECTRICA CON IMANES.
El contacto queda cerrado con la cancela cerrada y durante la maniobra de cierre.

Logica Aux= 9 - Salida MANTENIMIENTO. ) o » o
El contacto permanece cerrado cuando se alcanza el valor configurado en el parametro Mantenimiento, para sefalar la solicitud de mantenimiento.

Logica Aux= 10 — Salida PARPADEANTE Y MANTENIMIENTO.
El contacto queda cerrado durante el desplazamiento de las hojas. Si se alcanza el valor configurado en el pardmetro Mantenimiento, al final de la maniobra, con hoja cerrada, el
contacto por 4 veces se cierra durante 10 s y se abre durante 5 s para senalar la solicitud de mantenimiento.

Ldgica Aux= 11 - No utilizado

Logica Aux= 12 - Salida antirrobo: el contacto se cierra si la cancela es desplazada del final de carrera sin que el motor sea alimentado.
El contacto se abre después de un mando de un pulsador o radiomando.

Logica AUX= 13 - Salida ESTADO CANCELA.
El contacto queda cerrado cuando la cancela esté cerrada.

Logica AUX= 14 - Salida CANAL RADIO BIESTABLE
El contacto cambia de estado (abierto-cerrado) cuando se activa el canal radio

Logica AUX= 15 - Salida CANAL RADIO TEMPORIZADA
El contacto queda cerrado durante un tiempo programable cuando se activa el canal Radio (tiempo salida)
Si durante dicho tiempo se pulsa nuevamente la técla, se reanuda el conteo del tiempo.

Configuracion de las entradas de mando

Légica IC= 0 - Entrada configurada como Start E. Funcionamiento sequn lal & icR Mou. PRSo PRSo. Start externo para la gestién semaéforo.

Légica IC= 1 - Entrada configurada como Start I. Funcionamiento segun laL G {cA Mou. PASo PRSo. Start interno para la gestion seméforo.

Légica IC= 2 - Entrada configurada como Open. . . o
El mando realiza una apertura. Si la entrada permanece cerrada, las hojas permanecen abiertas hasta la apertura del contacto. Con contacto abierto la automatizacion se cierra
después del tiempo de tca, si estuviera activado.

Légica IC= 3 - Entrada configurada como Close.
El mando realiza una fase dé cierre.

Légica IC= 4 - Entrada configurada como Ped.
El mando realiza una fase dé apertura peatonal, parcial. Funcionamiento segun lat & icA Mou. PASa PRSa

Légica IC= 5 - Entrada configurada como Timer. ) . .
Funcionamiento andlogo al'open pero el cierre es garantizado incluso tras la ausencia de red.

Logica IC= 6 - Entrada configurada como Timer Ped. . . .
El mando realiza una fase dé apertura peatonal, parcial. Si la entrada permanece cerrada, la hoja permanece abierta hasta la apertura del contacto. Sila entrada permanece cerrada y se

activa un mando de Start E, Start | u Open, se realiza una maniobra completa para luego restaurarse en fase de apertura peatonal. El cierre es garantizado incluso tras la ausencia de red.
Configuracién de las entradas de seguridad

Légica SAFE= 0 - Entrada configurada como Phot, fotocélula no comprobada (*). (Fig. D, Ref. 1) . .
Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacién. En caso de oscurecimiento, las fotocélulas se activan tanto en fase de apertura como de
cierre. Un oscurecimiento de la fotocélula en fase de cierre, invierte el movimiento sélo tras la desactivacion de la fotocélula. Si no se utiliza, dejar el puente conectado.

Légica SAFE= 1 - Entrada configurada como Phot test, fotocéluIa_comprobada.éFig. D, Ref. 2). ) . . .
Activa la comprobacién de las fotocélulas al comienzo de la maniobra. En caso de oscurecimiento, las fotocélulas se activan tanto en fase de apertura como de cierre. Un oscurecimiento de la
fotocélula en fase de cierre, invierte el movimiento sélo tras la desactivacion de la fotocélula.

Légica SAFE= 2 - Entrada configurada como Phot op, fotocélula activa sélo en fase de apertura no comprobada (*). (Fig. D, Ref. 1) . 2 .
Pefmite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacién. En caso de oscurecimiento, excluye el funcionamiento de la fotocélula en fase de cierre.
En fase de apertura bloquea el movimiento mientras la fotocélula esta oscurecida. Si no se utiliza, dejar el puente conectado.

Légica SAFE= 3 - Entrada configurada como Phot op test, fotocélula comEprobada sélo en fase de apertura (Fig. D, Ref. 2).
Activa la comprobacion de las fotocélulas al comienzo de la maniobra. En caso de oscurecimiento, excluye €l funcionamiento de la fotocélula en fase de cierre. En fase de apertura bloquea el
movimiento mientras la fotocélula esta oscurecida.

Légica SAFE= 4 - Entrada configurada como Phot cl, fotocélula activa sélo en fase de cierre no comprobada (*) (Fig. D, Ref. 1) . . i
Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacion. En caso de oscurecimiento, excluye el funcionamiento de la fotocélula en fase de apertura.

Durante la fase de cierre, invierte inmediatamente. Si no se utiliza, dejar el puente conectado.
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MANUAL DE INSTALACION

cierre, invierte inmediatamente.

Légica SAFE= 5 - Entrada configurada como Phot cl test, fotocélula comprobada sélo en fase de cierre (Fig. D, Ref. 2).
Activa la comprobacion de las fotocélulas al comienzo de la maniobra. En caso de oscurecimiento, excluye el funcionamiento de la fotocélula en fase de apertura. Durante la fase de

Légica SAFE= 6 - Entrada configurada como Bar, canto sensible no comprobado (*) (Fig. D, Ref. 3). .
Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacion. El mando invierte el movimiento durante 2 seg. Si no se utiliza, dejar el puente conectado.

/L\ézt;_ica SAFE= 7 - Entrada configurada como Bar, canto sensible comprobado (Fig. D, Ref. 4).
cti

va la comprobacion de los cantos sensibles al comienzo de la maniobra. El mando invierte el movimiento durante 2 seg.

El mando invierte el movimiento durante 2 seg.

Légica SAFE= 8 - Entrada configurada como Bar 8k2 (Fig. D, Ref. 5). Entrada para canto resistivo 8K2.

durante la fase de cierre provoca la parada. Si no se utiliza, dejar el puente conectado.

Légica SAFE=9 Entrada configurada como Bar op, canto sensible con inversioén activa solo en fase de apertura, si es activada durante la fase de cierre provoca la parada de la automatizacion (STOP) (Fig.D, ref. 3).
Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacién. La activacion en fase de apertura provoca la inversion del movimiento durante 2 seg., la activacion

aufomatizacion (STOP) (Fig.D, ref. 4).

cierre provoca la parada.

Légica SAFE=10 Entrada configurada como Bar op test, canto sensible comprobado con inversion activa solo en fase de apertura, si es activada durante la fase de cierre provoca la parada de la

Activa la comprobacion de los cantos sensibles al comienzo de la maniobra. La activacion en fase de apertura provoca la inversién del movimiento durante 2 seg,, la activacion durante la fase de

tizacién (STOP) (Fig.D, ref. 5).

Légica SAFE=11 Entrada configurada como Bar 8k2 op, canto 8k2 con inversion activa solo en fase de apertura, si es activada durante la fase de cierre provoca la parada de la automa-

La activacion en fase de apertura provoca la inversion del movimiento durante 2 seg., la activacion durante la fase de cierre provoca la parada.

zacion (STOP) (Fig.D, ref. 3).

Légica SAFE=12 Entrada configurada como Bar cl, canto sensible con inversion activa solo en fase de cierre, si es activada durante la fase de apertura provoca la parada de la automati-

Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacién. La activacién en fase de cierre provoca la inversién del movimiento durante 2 seg,, la
activacion durante la fase de apertura provoca la parada. Si no se utiliza, dejar el puente conectado.

de’la automatizacion (STOP) (Fig.D, ref. 4).

fase de apertura provoca la parada.

Légica SAFE=13 Entrada conﬁ?urada como Bar cl test, canto sensible comprobado con inversion activa solo en fase de cierre, si es activada durante la fase de apertura provoca la parada

Activa la comprobacion de los cantos sensibles al comienzo de la maniobra. La activacion en fase de cierre provoca la inversion del movimiento durante 2 seg., la activacion durante la

zacion (STOP) (Fig.D, ref. 5).
a

Légica SAFE=14 Entrada configurada como Bar 8k2 cl, canto 8k2 con inversién activa solo en fase de cierre, si es activada durante la fase de apertura provoca la parada de la automati-

La activacion en fase de cierre provoca la inversion del movimiento durante 2 seg. la activacién durante la fase de apertura provoca la parada.

(¥) Si se instalan dispositivos de tipo“D” (tal como los define la EN12453), conectados en modo no comprobado, establecer un mantenimiento obligatorio

con frecuencia al menos semestral.

6) DISPOSITIVOS DE SEGURIDAD
Nota: utilizar solamente dispositivos de seguridad receptores con contacto
en intercambio libre.

6.1) DISPOSITIVOS COMPROBADOS Fig. D

6.2) CONEXION DE 1 PAR DE FOTOCELULAS NO CONTROLADAS Fig. C1
6.3) CONEXION DE 1 PAR DE FOTOCELULAS CONTROLADAS Fig. C2

7) ACCESO A LOS MENUS: FIG. 1

7.1) MENU PARAMETROS (PR-Af) (TABLA “A” PARAMETROS)

7.2) MENU LOGICAS (LoG ic) (TABLA“B” LOGICAS)

7.3) MENU RADIO (- Ad /o) (TABLA “C” RADIO)
- NOTA IMPORTANTE: MARCAR EL PRIMER TRANSMISOR MEMORIZADO
CON LA ETIQUETA CLAVE (MASTER)

El primer transmisor, en el caso de programacién manual, asigna el cODIGO

CLAVE DEL RECEPTOR; este codigo es necesario para poder realizar la sucesiva

clonacién de los radiotransmisores. El receptor de a bordo incorporado Clonix

cuenta con algunas funciones avanzadas importantes:

+ Clonaciondel transmisor master (rolling-code o cédigo fijo).

«  Clonacién para sustitucion de transmisores ya introducidos en el receptor.

«  Gestion de la base de datos de transmisores.

«  Gestién de comunidad de receptores.

Para el uso de estas funciones avanzadas, consultar las instrucciones del
ro%ramador portatil universal y la Guia general de programacién de receptores.
n el caso de uso de un radiomando de 4 canales, se recomienda reservar uno

para la funcién de parada (STOP).

7.4) MENU DE VALORES PREDETERMINADOS (dEFRULE)
Lleva nuevamente la central a los valores PREDETERMINADOS. ADespués dela
restauracion, es necesario efectuar un nuevo AUTOSET.

7.5) MENU IDIOMA (L inGUR)
Permite configurar el idioma del programador con pantalla.

7.6) MENU AUTOSET (RUtoS5EE)

LEO B CBB DL2 3 120 F02 (Solo para versiones sw 2 7.08)

LEO B CBB DL2 3 120 F02 PHOT USA16 ﬁSoIo para versiones sw >8.08)

Paradarinicioaun AUTOSET, posicionarse en el menu correspondientey seleccionar OK.

La puerta puede posicionarse en cualquier punto de la carrera.

Tras presionar Jatecla OK, la puerta se coloca automaticamente en el final de carrera

de cierre a velocidad reducida, luego, se realizan automaticamente 2 maniobras

completas desde final de carrera a final de carrera, la primera a velocidad reducida

y la sequnda a velocidad maxima.

Alfinalizar el autoset, la leyenda OKindica que el autoset ha concluido exitosamente
¥que se han configurado los siguientes parametros:

- Tiempo de trabajo en aperturay cierre

- Espacio de ralentizacién (minimo 50cm) [solo con encoder =1 0 2]

- Fuerza necesaria para el movimiento, para poder detectar el obstaculo [solo con
encoder = 2]

- Frenado (valor tipico 50%)

Al finalizar el autoset, la leyenda KO puede indicar:

- Cancelacion voluntaria'del autoset, presionando tecla arriba + tecla abajo

- Uso de los mandos en regleta de bornes START, STOP, OPEN, CLOSE

- Interrupcion de las fotocélulas o activacion de los laterales de seguridad

- Deteccion encoder detenido -> fuerza demasiado elevada para mover la puerta
o problemas en el embrague del motor.

/N

" deformables.
A iAtencion! Durante la fase de configuracion automatica, la funcion de
deteccionde obstaculos no esta activada, porloqueelinstaladordebe
controlarelmovimiento de laautomatizacion eimpedir que personasy cosas
se acerquen o permanezcan en el radio de accién de la misma.

7.7) MENU ESTADISTICAS

Permitevisualizarlaversion delatarjeta, elnimerode maniobrastotales (encentenas),
elnumeroderadiomandos memorizadosy los Ultimos 30 errores (las primeras 2 cifras
indican la posicion, las ultimas 2 el cédigo de error). El error 01 es el mas reciente.

{ATENCION! Controlar que el valor de la fuerza de impacto medido en

los Puntos previstos gor la norma EN 12445 sea inferior al indicado
anorma EN 12453.

Las fuerzas de impacto pueden ser reducidas utilizando cantos

7.8) MENU CONTRASENA

Permite conﬁgurar una contrasena para programar la tarjeta via red U-link”.

Con la légica "NIVEL PROTECCION” configurada a 1,2,3,4 se requiere para acceder
a los menus de programacion. Tras 10 intentos consecutivos de acceso fallidos se
deberan esperar 3 minutos para un nuevo intento. Durante este periodo en cada
intentode accesolapantallavisualiza“BLOC". La contrasefa predeterminadaes 1234,

8) MODULOS OPCIONALES U-LINK

Consultar las instrucciones de los médulos U-link

El uso de algunos médulos implica una reduccién del alcance de la radio. Adecuar
la instalacién con una antena adecuada sintonizada a 433 MHz

9) HOJAS CORREDERAS CONTRAPUESTAS

Consultar las instrucciones de los médulos U-link

NOTA: En la tarjeta configurada como Slave la entrada Canto (Canto/Canto Prueba
/ Canto 8k2), se debe configurar solamente en el SAFE2.

10) ) RESTAURACION DE LAS CONFIGURACIONES DE FABRICA (Fig.H)
ATENCION lleva la central a los valores preconfigurados de fabrica y se borran
todos los radiomandos en la memoria.

iATENCION! Una configuracién incorrecta, puede ocasionar dafos a personas,
animales o cosas.

- Interrumpir la tension a la tarjeta (Fig.H ref.1)

- Abrir la entrada Stop y pulsar simultaneamente los botones -y OK (Fig.H ref.2)

- Dar tension a la tarjeta (Fig.H ref.3)

- La pantalla visualiza RST, dentro de los 3s confirmar pulsando el botén OK (Fig.H ref.4)
- Esperar que el procedimiento sea terminado (Fig.H ref.5)

- Procedimiento terminado (Fig.H ref.6)

11) CONTROL DE LA POSICION DE LA PUERTA

La posicion de la puerta es detectada por la tarjeta mediante final de carrera y
encoder (encoder=10 2).

En caso de encoder = 0 la posicion se estima mediante final de carrera y conteo

del tiempo. .

Los finales de carrera determinan el punto de parada de la puerta en apertura
cierre.

En caso de desbloqueo (véase manual ICARO fig. 2) y movimiento manual de la

puerta (con el consiguiente cambio de posicion), es necesario cortar la alimen-
tacion a la tarjeta, para activar la maniobra de busqueda del final de carrera. La
maniobra de busqueda de final de carrera se realiza a velocidad reducida. En caso
de que ambos espacios de ralentizacion en apertura y cierre sean 0 (ref. Tabla
A), la maniobra de busqueda de final de carrera se realiza a velocidad maxima.
Encasode c’uedespués del desbloqueo (véase manual ICAROﬁP. 2)y movimiento
manual de [a puerta, NO se corte la alimentacion a la tarjeta, efmando siguiente
imFIicaré el movimiento de la puerta como si partiera de |a tltima posicién antes
del desbloqueo, por lo cual no se garantizaran los espacios de ralentizacion.
Con la tarjeta configurada con valores de fabrica (o después de haber realizado
un restablecimiento a los valores de default), la primera maniobra desde final de
carreraafinalde carrera (sininterrupcionesintermedias) se realizaavelocidad lenta.

SECUENCIA CONTROL INSTALACION

0. Configurar el tipo de funcionamiento del encoder

1. Realizar la maniobra de AUTOSET (¥)

LEO B CBB DL2 3 120 F02 (Solo para versiones sw = 7.08)

LEO B CBB DL2 3 120 FO2 PHOT USA16 (Solo para versiones sw >8.08)
2. Comprobar las fuerzas de impacto: si respetan los limites (**) ir al
10 de lo contrario.

tabla parametros. i . . i
4. tha ver a comprobar las fuerzas de impacto: si respetan los limites (**
al

5. Aplicar un canto pasivo . i . i
6. Volver a com rogarlas fuerzas de impacto: si respetan los limites (**) ir

unto 10 de lo contrario.

Iver a comprobar las fuerzas de impacto: si respetan los limites (*¥) ir

al Funto 10delo contrario. . . i
7. Aplicardispositivos de proteccién sensiblesalapresién o electrosensibles
SPor ejemplo canto activo) (*¥).
ol

al punto 10 de lo contrario.
9. Permitir_el movimiento del accionamiento sélo en modo “Hombre

presente”.
10. Asegurarse de que todos los dispositivos de deteccion de presencia en
el area de maniobra funcionen correctamente
(*) Antes derealizar el autoset asegurarse de haber realizado correctamente
todas las operaciones de montaje 'y puesta en seguridad tal como lo indican
las advertencias para la instalacion del manual de la motorizacion.
(**) En base al andlisis de los riesgos podria ser necesario, de todos modos,
recurrir a la aplicacién de dispositivos de proteccion sensibles.
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TABLA “A” - MENU PARAMETROS - (PA-A)

Parametro Min. Maéx. | Default | Personales Definicién Descripcion
EErAR Tiempo de trabajo | Tiempo de trabajo maximo del/los motor/es, en fase de apertura.
. 3 en fase de apertura | Configurar el tiempo de trabajo levemente superior al tiempo de maniobra completa.
HPEE 5 300 300 fase de ap Configurar el tiempo de trabajo| perior al tiempo de maniobi pl
rc. [s] El valor modificado por la maniobra de autoset adaptandolo al tiempo de trabajo detectado
. . Tiempo de trabajo maximo del/los motor/es, en fase de cierre.
tl‘:er 5 300 300 ;ﬁ: speo dii?;?:l[(s)] Configurar el tiempo de trabajo levemente superior al tiempo de maniobra completa.
. valor modificado por la maniobra de autoset adaptandolo al tiempo de trabajo detectado
c lEcnk El val dificad | iobra d daptandolo al ti de trabajod d
tcR 0 180 40 ::Jet?nigt'i:clzri'se] Tiempo de espera antes del cierre automatico.
Tiempo de
EEURCBEN 1 180 40 evacuacién zona | Tiempo de evacuacion de la zona afectada por el tréfico regulado por el seméforo.
seméaforos [s]
Tiempo de activa-
ESAL IdR 1 240 10 G?enn':j:o'ﬁzsaaélga Duracién de la activacion salida canal radio temporizada en segundos
[s]
0 (LEO B Espacio de deceleracion en fase de apertura del/los motor/es, expresado en
LEO B CBB CBEDL23 et : SESS sl
(DL 120 F02) porcentaje de la carrera total.
532} 20 (LEOB (Se asegura un espacio de ralentizacién minimo de 75 cm, solo para LEO B CBB DL2
(LEO B CBB CBBDL2 3230SV)
DL2 3 120 FO2 3 },i'oofroz Espacio de La maniobra de autoset modifica los valores de espacios de deceleracion su estos no
ESPFRALAP PHO; léSéHG) 99 USA16) deceleracién en fase §e2r3:‘(1)lt5?/n) recorrer al menos 50 cm a velocidad disminuida. (85cm para LEO B CBB DL2
L2323 de apertura [%]
30 P
Lo2) (LEO B ATENCION: Tras una modificacién del parédmetro se debera realizar una maniobra
CBBDL23 completa sin interrupciones.
1
(LEO B CBB 2{%2—’0&) ATENCION: cuando se visualiza "SET" en la pantalla significa que no esta activa
DL23230SV) CB(B DL23 la deteccion del obstaculo.
230SV)
0
0 CBBESLZ 3 Espacio de deceleracion en fase de cierre del/los motor/es, expresado en porcentaje
(LEO BCBB 120 F02) de la carrera total.
DL§032} 20 (LEOB (Se asegura un espacio de ralentizacién minimo de 75 c¢m, solo para LEO B CBB DL2
CBBDL2 3230SV)
LEO B CBB
D=.2 3120 F02 3120 F02 iod La maniobra de autoset modifica los valores de espacios de deceleracion su estos no
ESPrRL PHOT USA16) HOT Espacio de ermiten recorrer al menos 50 cm a velocidad disminuida. (85cm para LEO B CBB DL2
',E L. 0 BC 929 USA16) deceleracién en fase 2230 V) : p
€ DL2 3230 de cierre [%]
30
Lo2) (LEO B ATENCION: Tras una modificacién del pardmetro se debera realizar una maniobra
CBBDL23 completa sin interrupciones.
(LEO 13 CBB 230L02) ATENCION: cuando se visualiza "SET" en la pantalla significa que no esta activa
DL23230SV) CI;II-BESL‘; 3 la deteccion del obstaculo.
230 SY)
HPE;—.‘:.. 10 50 20 Apertura parcial [%] Espacio de apertura parcial en porcentaje respecto a la apertura total, tras activacion
PR-c {RL mando peatonal PED.
Fuerza ejercida por la/s hoja/s en fase de apertura.
[en caso de encoder =0 0 15, el valor de fuerza configurado representa el % de tension de
red suministrado por la tarjeta al motor durante el movimiento.
[en caso de encoder = 2] Representa el porcentaje de fuerza suministrada, ademas de la
i memorizada durante el autoset (y posteriormente actualizada), antes de generar una
FUErCR 1 99 75 Fuerza hoja/s en alarma por obstaculo.
f=7=] fase de apertura [%] | El pardmetro es configurado automaticamente por el autoset.
A ATENCION: Influye directamente en la fuerza de impacto: comprobar que
conelvalor configurado se respeten las normas de seguridad vigentes (*). Sifuera
necesario instalar dispositivos de seguridad antiaplastamiento (**).
Fuerza ejercida por la/s hoja/s en fase de cierre.
[en caso de encoder =0 o 15, el valor de fuerza configurado representa el % de tensién de
red suministrado por la tarjeta al motor durante el movimiento.
[en caso dedengo er= 2]|Represer}ta el porcentaje de fuerzla m:jn'n)inistradg, ademds de la
1 ; memorizada durante el autoset (y posteriormente actualizada), antes de generar una
FUE',- ch 1 929 75 fFaL;EréZ E%ﬂffﬁ/g] alarma por obstéculo. .
c € El garametro es configurado automaticamente por el autoset.
ATENCION: Influye directamente en la fuerza de impacto: comprobar que
conel valor configurado se respeten las normas de seguridad vigentes (*). Sifuera
I figurad p | de seguridad vig ?*) Sifi
necesario instalar dispositivos de seguridad antiaplastamiento (**).
Fuerza ejercida por la/s hoja/s durante la apertura a velocidad de deceleracion.
[en caso de encoder =0 0 15, el valor de fuerza configurado representa el % de tension de
red suministrado por la tarjeta al motor durante el movimiento.
Euerzathojals [en caso de encoder = 2] Representa el porcentaje de fuerza suministrada, ademds de la
FUEF2R durante aper{ura en | memorizada durante el autoset (y posteriormente actualizada), antes de generar una
! AP 1 99 75 fase de deceleracion | @larma por obstaculo. »
dEcEL 19%] El pardmetro es configurado autométicamente por el autoset.
A ATENCION: Influye directamente en la fuerza de impacto: comprobar que
valor configurado serespeten las normas de seguridad vigentes (*). Sifuera
necesario instalar dispositivos de seguridad antiaplastamiento (*¥).
Fuerza ejercida por la/s hoja/s durante la cierre a velocidad de deceleracion.
[en caso de encoder =0 0 15, el valor de fuerza configurado representa el % de tension de
red suministrado por la tarjeta al motor durante el movimiento.
Euerza hoja/s [en caso de encoder = 2] Representa el porcentaje de fuerza suministrada, ademas de la
FUEr2R dirante ciel!re en | memorizada durante el autoset (y posteriormente actualizada), antes de generar una
ECEl iE 1 99 75 fase de deceleracion | @larma por obstaculo. N
dEcEL c [%] El garametro es configurado automaticamente por el autoset.
A ATENCION: Influye directamente en la fuerza de impacto: comprobar que
valor configurado serespeten las normas de seguridad vigentes?*). Sifuera
necesario instalar dispositivos de seguridad antiaplastamiento (**).
FrEro [} 929 0 Frenado[%] Porcentaje de frenado aplicado para parar el movimiento del motor/es.
Programacion
ant En i n\Jme?o manilobras Permite configurar un nimero de maniobras después del cual se sefala la solicitud de
. N EAE u 0 250 0 umbral mantenimiento en la salida AUX configurada como Mantenimiento o Parpadeante y
M iEnto mantenimiento Mantenimiento.
len centenas]

(*) En la Union Europea aplicar la EN12453 para los limites de fuerza, y la EN12445 para el método de medicién.

(**) Las fuerzas de impacto pueden ser reducidas utilizando cantos deformables.
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BFT Spa www.bft-automation.com
Via Lago diVico, 44 ITALY

36015 Schio (VI)

T+3904456965 11

F +39 0445 69 65 22

SPAIN www.bftautomatismos.com
BFT GROUP ITALIBERICA DE
AUTOMATISMOS S.L.

08401 Granollers - (Barcelona)

FRANCE www.bft-france.com
AUTOMATISMES BFT FRANCE
69800 Saint Priest

GERMANY www.bft-torantriebe.de

BFT TORANTRIEBSSYSTEME Gmb H
90522 Oberasbach

BENELUX

BFT BENELUX SA
1400 Nivelles

www.bftbenelux.be

UNITED KINGDOM www.bft.co.uk!

~BFT Automation UK Limited
Unit C2-C3, The Embankment Business
Park, Vale Road, Heaton Mersey,
Stockport, SK4 3GL

—BFT Automation (South) Limited
Enterprise House, Murdock Road,
Dorcan, Swindon, SN3 5HY

PORTUGAL www.bftportugal.com
BFT SA-COMERCIO DE AUTOMATISMOS

E MATERIAL DE SEGURANCIA

3026-901 Coimbra

POLAND www.bft.pl
BFT POLSKA SP.Z0.0.
Marecka 49, 05-220 Zielonka

IRELAND www.bftautomation.ie
BFT AUTOMATION LTD

Unit D3, City Link Business Park, Old
Naas Road, Dublin 12

CROATIA

BFT ADRIA D.0.O.
51218 Drazice (Rijeka)

CZECH REPUBLIC www.bft.it

www.bft.hr

BFT CZ S.R.0.
Praha
TURKEY  www.bftotomasyon.com.tr

BFT OTOMATIK KAPI SISTEMELERI
SANAY VE
Istanbul

RUSSIA www.bftrus.ru
BFT RUSSIA
111020 Moscow

BFT AUTOMATION AUSTRALIA
PTYLTD
Wetherill Park (Sydney)

U.S.A. www.bft-usa.com
BFT USA

Boca Raton

CHINA www.bft-china.cn
BFT CHINA

Shanghai 200072

UAE www.bftme.ae
BFT Middle East FZCO

Dubai




